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1. Исследование модели вход-выход
Исходные данные:
a0=15

a1=5

a2=10

b0=15

b1=0.5

b2=1

y(0)=1

y(1)(0)=0.5
Y(2)(0)=0.1
Дифференциальное уравнение описания системы:
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Схема моделирования:
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Графики моделирования:

	Реакция системы на u=1(t)
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	Реакция системы на u=2sint
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Расчёт начальных условий:

Обозначим выходные сигналы интеграторов через 

, 

 и 

.

Из схемы следует, что:
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В итоге вычислений получены следующие начальные условия на интеграторах:
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	График реакции на нулевое входное воздействие и ненулевые начальные условия
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2. Исследование модели вход-состояние-выход

Исходные данные:
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Дифференциальные уравнения описания системы:
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Схема моделирования:
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Графики моделирования:

	Реакция системы на u=1(t)
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	Реакция системы на u=2sint


[image: image16.png]



	График реакции на нулевое входное воздействие и ненулевые начальные условия
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Вывод
Пакет программ SIMULINK позволяет легко решать задачи моделирования процессов, происходящих в системах автоматического управления. Вне зависимости от вида представления математической модели системы, построение структурной схемы системы позволяет при помощи программы отмоделировать процессы, происходящие в системе.
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